RESUMEN

El presente articulo expone el proceso de disefio y construccion de un vehiculo
guiado automatico para la planta ensambladora de vehiculos RENAULT, SOFASA
S.A. Esta empresa acudié a la universidad EAFIT para plantear el desarrollo
conjunto de la implementacién del prototipo de un sistema AGV (automated guided
vehicle) en la linea final de ensamble numero dos, conformado por un solo
vehiculo. Ademas se plantea realizar una investigacion teniendo en cuenta las
necesidades actuales de la industria local para determinar el conocimiento y la

aplicabilidad de este tipo de sistemas.
ABSTRACT

This paper presents the design process and construction of an automatic guided
vehicle for the RENAULT assembly plant SOFASA S.A. The company went to
EAFIT University to raise the development of the implementation of an AGV
(automated guided vehicle) system prototype in the final assembly line number
two, consisting of one single vehicle. Besides, is developed an investigation taking
into account the current needs of local industry to determine the knowledge and

applicability of this systems.
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