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I MO1-1

BARREDORA MANUAL

CEPILLO

1

PROFI-FLIPPER

und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2300
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 670
1,3 |Didmetro del Aspirador mm .
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 40
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 550
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No No
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor
2,2 |Potencia HP
2,3 |Cilindraje cm®
2,4 |Tipo de combustible
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h
2,6 |Reversa Km/h
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio ©
2,72 | LUeno °
2,8 |Cambios o velocidades #
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm B
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 1060
3,2 |Largo mm 1550
3,3 |Ancho mm 790
3,4 |Peso Kg 24
4 PRECIO Dol 550

Chasis muy estable en aluminio inyectado, con un aro protector en acero

Contenedor pldstico de alta resistencia, con asa, vertedero, patas de apoyo y de solo 2 Kg. de peso.

Engranajes de acero.

http://www.hako2.com

http://www.hako2.com/Content Hako WERKE/Top Loesungen/959 Betriebsreinigungl ENG.php




I MO1-2

FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES

Hako-Profi-Flipper

Manually operated sweeper for small areas
fromas 100 - 200 m2. Collects dirt
automatically. Indestructible container made of
plastic with carrying handle and built-in dirt
chute.

Area perfomance up to 2.300 m2/hour.




I MO2-1

BARREDORA MANUAL

1 CEPILLO

Nilfisk
Advance

setting standards

und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2000
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 680
1,3 |Didmetro del Aspirador mm?2 B
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 40
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 480
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No No
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor
2,2 |Potencia HP
2,3 |Cilindraje cm®
2,4 |Tipo de combustible
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h
2,6 |Reversa Km/h
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,71 | Vacio °
2,72 | LUeno °
2,8 |Cambios o velocidades #
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm B
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 900
3,2 |Largo mm 1092
3,3 |Ancho mm 762
3,4 |Peso Kg 22
4 PRECIO Dol 630

Asa retractil para facil almacenamiento

Carcasa en polietileno

http://www.nilfisk-advance.es/Products/FloorCleaning-Maintenance/Sweepers/ManualSweepers/QuickOverview.aspx




I M02-2

FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES

Asa del deposito

Polea del cepillo

Brazo de a polea

Arrastre externo

Abrazadera de horquilla -"//7%

Pasador de horquilla

| | Arrastre interno

Guias de la correa

~ Soporte e montaje

Armazon de la barredora




I MO3-1

BARREDORA MANUAL

PICOBELLO 151

1 CEPILLO
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 1500
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 700
1,3 |Digdmetro del Aspirador m? -
1,4 |Velocidad del Aspirador m3/h 170,00
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 24
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 500
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No Si
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor
2,2 |Potencia HP
2,3 |Cilindraje cm®
2,4 |Tipo de combustible
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h
2,6 |Reversa Km/h
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio ©
2,72 | LUeno °
2,8 |Cambios o velocidades #
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm B
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 937
3,2 |Largo mm 1296
3,3 |Ancho mm 824
3,4 |Peso Kg 24.5
4 PRECIO Dol 1300

Principio de trabajo:
* Cuando se empuja la maquina, hacia adelante o atrds, el cepillo lateral transmite el movimiento al cepillg
central y, ademds, activa un drbol de transmisién que estd conectado a una turbina, la cual, girando a gran
velocidad, genera una depresién suficiente para captar las particulas de polvo ‘livianas’ que se levantan
durante el trabajo de limpieza.

hitp://www.eurekasweepers.com/DesktopDefault.aspx¢menuid=23&menuindex=-1&Ing=en#
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FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES




I MO4-1

BARREDORA MANUAL

KM 70/20Cbp

KARCHER

und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2800
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 710
1,3 |Didmetro del Aspirador mm -
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 49
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm .
1,8 |Sistema de control de polvo Si S
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor
2,2 |Potencia HP
2,3 |Cilindraje cm®
2,4 |Tipo de combustible
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h
2,6 |Reversa Km/h
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,71 Vacio ©
2,72 | Lleno ©
2,8 |Cambios o velocidades #
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm 3
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 1035
3,2 |Largo mm 1300
3,3 |Ancho mm 765
3,4 |Peso Kg 23
4 PRECIO Dol 450

Escobilla lateral derecha abatible y con ajuste de altura para regular la presién.

Accionamiento mediante pifiones metdlicos, Asa de empuije abatible, Filtro para polvos finos,

Aplicacién en dreas interiores, Aplicacién en el exterior

http://www.karcher.es/es _new/Productos/Gama_Industrial CCE/

Barredoras_mecanicas_y barredorasaspiradoras/Barredoras_mecanicas.htm
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FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES




I MO05 I

1

BARREDORA MANUAL 110 Manudl
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 1700
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 690
1,3 |Didmetro del Aspirador mm .
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 48
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 480
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No No
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor
2,2 |Potencia HP
2,3 |Cilindraje cm®
2,4 |Tipo de combustible
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h
2,6 |Reversa Km/h
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio ©
2,72 | LUeno °
2,8 |Cambios o velocidades #
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm B
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 900
3,2 |Largo mm 1090
3,3 |Ancho mm 760
3,4 |Peso Kg 22
4 PRECIO Dol

N
- j R

L -y

250 revoluciones por minuto del cepillo principal.

Trabaja sobre superficies secas y mojadas

Caracasa en polietileno

No se necesitan herramientas para cambiar los cepillos

http://www.tennantco.com/products/product.asp?id=562




" BARREDORA ’ HAMSTER 600
PUSH BEHIND
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2600
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 650
1,3 |Didmetro del Aspirador mm
1,4 |Velocidad del Aspirador rom
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 35
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg -
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm
1,8 |Sistema de control de polvo Si Si
2 DESEMPENO
2,1 Marca del motor Briggs & Stratton
2,2  |Potencia HP 3,5
2,3 |Cilindraje cm’
2,4 |Tipo de combustible Gasolina
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h
2,6 |Reversa Km/h
2,7 |Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio © 20%
2,72 | Lleno © -
2,8 |Cambios o velocidades # 4
2,9 |Bateria Vol 12
2,10 |Nivel de Ruido dB 77
2,11 |Radio de Giro mm
3 DIMENSIONES
3,1 |Aho mm 990
32 |Largo mm 1370
3,3 |Ancho mm 645
3,4 |Peso Kg 104
4 PRECIO Dol 2000

La velocidad esta proporcionada por el usuario. No tiene arrastre propio.

Barrido libre de polvo como resultado del excelente filtro.

Facil vaciado

hitp://www.hako2.com

http://www.hako2.com/Content Hako WERKE/Top Loesungen/959 Betriebsreinigungl ENG.php




I PO1-2

FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES

Working method:

The side brush collects dirt from corners and edges
and sweeps it into the path of the wide main broom.
This in turn conveys the dirt into the dirt hopper
(overhead throwing principle). The fine dust
is collected by the vacuum blower and
separated by the filter.
Only dust-free

filt zreerd air
PEILACH ttd i

leaves the
machine.




I PO2-1

BARREDORA

"PUSH BEHIND" SRAVAH @
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2600
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 655
1,3 |Didmetro del Aspirador mm?2 .
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 40
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 510
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No Si
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor Honda
2,2 |Potencia HP 3,5
2,3 [Cilindraje cm® -
2,4 |Tipo de combustible Gasolina
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h -
2,6 |Reversa Km/h -
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio © -
2,72 | LUeno ° -
2,8 |Cambios o velocidades # -
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm B
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 980
3,2 |Largo mm 1380
3,3 |Ancho mm 655 . . S
3,4 |Peso Kg 62 ;ﬁ:?- {-L
4 PRECIO Dol 1730 L_ 5:'1“ A E \:ﬁ- 3

Brava asegura el alto rendimiento en la limpieza en interior y al aire libre

Chasis de acero resistente, cepillo lateral flotante con elevacién mecdénica, parachoques de acero, freno de estacionamiento

http://www.australiansweeper.com.au/rcmbrava.html

http://www.rcm.it/default. php2t=site&pgid=239&lang=ES




I P02-2

FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES

Working
scheme:

1- Side brush
2- Main central brush
3- Refuse container
4- Suction fan
5- Panel filter
6- Adjustable handle




I PO3-1

BARREDORA

KARCHER

"PUSH BEHIND" KM 70/30 €
und

1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2800
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 700
1,3 |Didmetro del Aspirador mm -
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 40
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 380
1,8 |Sistema de control de polvo Si S
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor ELECTRICO
2,2 [Potencia Vol 12
2,3 [Cilindraje cm® -
2,4 |Tipo de combustible B
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h 2
2,6 |Reversa Km/h 2
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio © -
2,72 | LUeno ° -
2,8 |Cambios o velocidades # -
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB 59
2,11 |Radio de Giro mm B

3 DIMENSIONES

3,1 |Alto mm 1050

3,2 |Largo mm 1250

3,3 |Ancho mm 860

3,4 |Peso Kg 47

4 PRECIO Dol 1990

Aplicacién en el exterior

Accionamiento mediante pifiones metdlicos, Asa de empuije abatible, Filtro para polvos finos,

Accesorios regulables

http://www.karcher.es/es new/Productos/Gama_Industrial CCE/

Barredoras_mecanicas_y barredorasaspiradoras/Barredoras_mecanicas.htm
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FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES
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I PO4-1

BARREDORA

KARCHER

"PUSH BEHIND" KM 80-50 WP
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 3825
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 610
1,3 |Superficie de filtrado m2 2,1
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 50
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg -
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 250
1,8 |Sistema de control de polvo Si S
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor Honda
2,2 |Potencia HP 4,4
2,3 |Cilindraje cm® 135
2,4 |Tipo de combustible Gasolina
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h
2,6 |Reversa Km/h
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 | Vacio ° 18%
2,72 | LUeno ° -
2,8 |Cambios o velocidades # -
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB 93
2,11 |Radio de Giro mm B
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 1155
3,2 |Largo mm 1355
3,3 |Ancho mm 910
3,4 |Peso Kg 126
4 PRECIO Dol 3120

Cepillo lateral elevable / ajustable, interrupcién del funcionamiento de la turbina, sistema de limpieza del filtro patentado.

http://www.karcher.es/es new/Productos/Gama_Industrial CCE/

Barredoras_mecanicas_y barredorasaspiradoras/Barredoras_aspiradoras_para_conduccion_manual.htm
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FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES




P04-3

FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES
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I PO5-1

CEANSINOINA GENIUS 464 TPC
PUSH BEHIND
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2000
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 625
1,3 |Didmetro del Aspirador mm
1,4 |Velocidad del Aspirador rom
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 35
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg -
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 400
1,8  |Sistema de control de polvo Si Si
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor
2,2 |Potencia HP
2,3 |Cilindraje cm’
2,4 |Tipo de combustible ELECTRICO
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h
2,6 |Reversa Km/h
2,7 |Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio ©
2,72 | Lleno © -
2,8 |Cambios o velocidades #
2,9 |Bateria Vol 12
2,10 |Nivel de Ruido dB 45
2,11 |Radio de Giro mm
3 DIMENSIONES
3,1 |Aho mm 994
32 |Largo mm 1033
3,3 |Ancho mm 615
3,4 |Peso Kg 60
4 PRECIO Dol 2155

Equipada con cargador de bateria, la bateria puede cargarse en cualquier parte

Pantalla eletronica para controlar los mandos, incluye 2 programas de trabajo predeterminados, display para sefializacion del

diagnostico, indicador de carga de la bateria y cuentahoras

www.cleanshop.ch
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FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES




[Wwo21 ]
BARREDORA SW 700 P Nilfisk
"WALK BEHIND" 1 cepillo Adv?r!(ge
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 3250
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 700
1,3 |Didmetro del Aspirador mm? -
1,4 [Velocidad del Aspirador rpm B}
1,5 [Volumen de Almacenamiento It 40
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg -
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 500
1,8 [Sistema de control de polvo Si/No Si
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor Honda G150
2,2 |Potencia HP 3,8
2,3 |Cilindraje cm?® 144
2.4 |Tipo de combustible Gasolina
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h 4,5
2,6 |Reversa Km/h -
2,7 |Trepabilidad (Inclinacion Max) 2%
2,7,1 Vacio ° B
2,72 | Lleno ° -
2,8 |Cambios o velocidades # manual
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm 3
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 910
3,2 |Largo mm 1180
3,3 |Ancho mm 610
3,4 |Peso Kg 100
4 PRECIO Dol 5500

El cepillo central gira a 450 RPM

Es seis veces mds productiva que la limpieza con escobas tradicionales,

Asa de conduccién ajustable para adaptarla a la altura de cada operario.

Su duradera estructura de polietileno es resistente a la corrosién.

http://www.nilfisk-advance.es/Products/FloorCleaning-Maintenance/Sweepers/Walk-BehindSweepers/QuickOverview.aspx
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I WO3-1

BARREDORA

KSM 750 B Honda

KARCHER

WALK BEHIND
und

1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2800
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 710
1,3 |Superficie de filtrado m2 2,1
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 40
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm
1,8 |Sistema de control de polvo Si
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor Honda
2,2 |Potencia HP 4,5
2,3 |Cilindraje cm® 135
2,4 |Tipo de combustible Gasolina
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h 4
2,6 |Reversa Km/h -
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max) .
2,71 | Vacio ° 15%
2,7,2 Lleno © .
2,8 |Cambios o velocidades # -
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB 97
2,11 |Radio de Giro mm 3

3 DIMENSIONES

3,1 |Alto mm 1150

3,2 |Largo mm 1240

3,3 |Ancho mm 690

3,4 |Peso Kg 76

4 PRECIO Dol 4000

Cepillo lateral elevable / ajustable, Sistema de limpieza del filtro, patentado, Asa de empuje abatible.

Recipiente para la suciedad mévil, Trampilla para la suciedad gruesa, Contador de las horas de funcionamiento.

Aplicacién en dreas interiores, Aplicacién en el exterior, Aspiracién

http://www.karcher.es/es_new/Productos/Gama_Industrial CCE/Barredoras_mecanicas y barredorasaspiradoras/

Barredoras_aspiradoras_para_conduccion_manual/10491440.htm
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FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES
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FOTOS Y GRAFICOS ADICIONALES
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BARREDORA oS 300
"WALK BEHIND"
und

1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 9810
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 120
1,3 |Superficie de filtrado m2 25
1,4 |Velocidad del Aspirador rom 2800
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 230
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm .
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No S
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor Kubota
2,2 |Potencia HP 13,9
2,3 |Cilindraje cm® 480
2,4 |Tipo de combustible Diesel
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h 10,5
2,6 |Reversa Km/h 5
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max) .
2,71 | Vacio © -
2,72 | LUeno ° -
2,8 |Cambios o velocidades # Variable
2,9 |Bateria Vol 12
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm 2550

3 DIMENSIONES

3,1 |Alto mm 1118

3,2 |Largo mm 2515

3,3 |Ancho mm 864

3,4 |Peso Kg 520

4 PRECIO Dol 13,000

Sistema de compactacion de residuos de 2:1

Funciona con cualquier bolsa plastica

Freno de disco, emergencia, boton para apagado de emergencia, muy silenciosa

http://www.madvac.com/content/ps300 street sweeper.php
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BARREDORA S8 Electrica
"WALK BEHIND"
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2500
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 710
1,3 |Superficie de filtrado m2 .
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 35
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg 20
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 510
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No S
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor Eléctrico
2,2 |Potencia W 360
2,3 [|Cilindraje cm® B
2,4 |Tipo de combustible 3
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h 3,6
2,6 |Reversa Km/h -
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 | Vacio ° 2%
2,72 | Lleno ° -
2,8 |Cambios o velocidades # -
2,9 |Bateria Vol 12
2,10 |Nivel de Ruido dB 65
2,11 |Radio de Giro mm 1360
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 910
3,2 |Largo mm 1190
3,3 |Ancho mm 720
3,4 |Peso Kg 77
4 PRECIO Dol 5000

La tolva se abre facilmente para un vaciado répido y la limpieza del filtro es inmediata.

210 rpm del cepillo principal. Giro en los cepillos circulares (escobas) 120 RPM - el motor de las escobas tiene .25 HP

Sencillo sistema de giro de tres ruedas y mandos digitales que reducen la fatiga del operario.

Considerablemente silenciosa, apropiada para entornos sensibles al ruido. Cargador a bordo

http://www.tennantco.com/products/product.asp?id=1007
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BARREDORA
"WALK BEHIND" 3640 Gasolina
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 4740
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 1015
1,3 |Didmetro del Aspirador mm 230
1,4 |Velocidad del Aspirador rom 5900
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 85
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg 59
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 610
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No S
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor B
2,2 |Potencia HP 6
2,3 [Cilindraje cm® -
2,4 |Tipo de combustible Gasolina
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h 5,5
2,6 |Reversa Km/h 2,25
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 | Vacio ° 8° - 14%
2,72 | Ueno ° 8° - 14%
2,8 |Cambios o velocidades # 3
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm 1535
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 960
3,2 |Largo mm 1430
3,3 |Ancho mm 820
3,4 |Peso Kg 144
4 PRECIO Dol 6000

e
l.‘l‘;]"l
s
i ! bg .
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b o g
h N Y -
7 %
b !

Realiza en 10 minutos el
trabajo que de realizarse a
mano tomaria una hora.

210 revoluciones por minuto del cepillo principal.

120 RPM giro en los cepillos circulares (escobas) - el motor de las escobas tiene .25 HP

Tiene motor de propulsion y motor de aspirado, separado.

Estd disponible con motor a gasolina, gas LP o baterias

http://tennantprd1 .tennantco.com/products/product.asp?id=264
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BARREDORA ' =
"WALK BEHIND" TOMCAT 3300 W OMCAT
und
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2800
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 840
1,3 |Area delfiltro m2 3,4
1,4 |Velocidad del Aspirador rom
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 56
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 660
1,8 |Sistema de control de polvo Si Si
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor
2,2 |Potencia HP 1
2,3 |Cilindraje cm®
2,4 |Tipo de combustible electrico
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h 2,5
2,6 |Reversa Km/h
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio ©
2,7,2 Lleno ©
2,8 |Cambios o velocidades # -
2,9 |Bateria Vol 12
2,10 |Nivel de Ruido dB 70
2,11 |Radio de Giro mm
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 1270
3,2 |Largo mm 1625
3,3 |Ancho mm 940
3,4 |Peso Kg 210
4 PRECIO Dol 6200

400 RPM de velocidad de giro del cepillo central.

http://www.tomcatequip.com/products/3300.php
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CITYMASTER 90

SISTEMA DE LIMPIEZA

1,1 |Productividad
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 1750
1,3 |Didmetro del Aspirador mm 102
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 120
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm .
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No S
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor B
2,2 |Potencia HP 14,9
2,3 |Cilindraje cm® 15
2,4 |Tipo de combustible diesel
2,5 [Velocidad (promedio)
2,6 |Reversa
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio
2,72 | LUeno
2,8 |Cambios o velocidades
2,9 |Bateria
2,10 |Nivel de Ruido
2,11 |Radio de Giro

3 DIMENSIONES

3,1 |Alto

3,2 |Largo

3,3 |Ancho

3,4 |Peso cargado

4 PRECIO

# Hako-Citymaster 90

Con la manguera plagable, se pueden alcanzar lugares dificles. Contenedor con levantamiento neumatico

Revoluciones y presién de los cepillos, regulables

Asiento con disefio anti-fatiga

http://www.hako2.com

http://www.hako2.com/Content Hoko WERKE/Top Loesungen/961 Aussenreinigung ENG.php
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Comfortable driver's seat
tor tatiguea-fres operation.

Modern, ergonomically
optimized workglace, All
operational zontrals ars
within direct reach and

The newly developed dry filter
asystem cleans the used air with
a degree of separafion of 32,59,
This guarantees that the machinz
can ke used in public arsas
without dust emissions affecting
pasaers-by.

view of the cperator,

All important componearts

can be accessed drectly and

quickly for daily maintenance

Eurpoae& via covers which can
e opened sasily.

Extremealy manoeuvrakla: Can negotiate kerbs Cue to the air

as the result of a new type of without difficulty thanks recirculation system the
hydraulic rzar wheel stesting, Lo the hydroslalic drive Lurbojel™ in the suction
the Heko-Citymaster 9 has to the large front wheels.  mouth blows even heavy
an rclmt'emely sinall lurning dabris which has Eeen
oircle.

collectad effortlessly into
lhe suclion stream,

-__‘lhdhlloppulwlmwomhmpmmnu . y .
push of i button via a ubc high dump facility ¥ .
directly into standard rul Bing oF containers. -




AN
Nilfisk

SR1000SP Advance
setting standards
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 5100
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 1000 (
1,3 |Area del Aspirador m> 3
1,4 [Velocidad del Aspirador rom
1,5 [Volumen de Almacenamiento It 50
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 600
1,8 [Sistema de control de polvo Si si
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor Honda GX100
2,2 |Potencia HP 3
2.3 |Cilindraje cm’ 98
2,4 |Tipo de combustible Gasolina
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h 5,5
2,6 |Reversa Km/h 4,4
2,7 |Trepabilidad (Inclinacion Max) 16%
2,7,1 Vacio ° ;
2,72 | Lleno ° -
2,8 |Cambios o velocidades 7
2,9 |Bateria Vol 24
2,10 |Nivel de Ruido dB 77,4
2,11 |Radio de Giro mm 983
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 1173
3,2 |Largo mm 1255
3,3 |Ancho mm 795
3,4 |Peso Kg 285
4 PRECIO Dol 12000
El cepillo central gira a 450 RPM
Excelente maniobrabilidad que le permite limpiar en dreas congestionadas
El kit opcional de aspiracién, permite al operario aspirar la suciedad que queda en las esquinas.
Volante con posicién ajustable que ofrece confort al operario y mejora la seguridad.
http://www.nilfisk-advance.es/Products/FloorCleaning-Maintenance/Sweepers/Ride-OnSweepersW_ManualDump/QuickOverview.aspx
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am

BARREDORA "RIDE ON" KMR 1000 T KARCHER
und

1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 6300
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 900
1,3 |Superficie de filtrado m2 4
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 60
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 700
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No S
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor B&S
2,2 |Potencia HP 6,5
2,3 |Cilindraje cm® 189
2,4 |Tipo de combustible Gasolina
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h 7
2,6 |Reversa Km/h
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max) 15%
2,7,1 Vacio © -
2,72 | LUeno ° -
2,8 |Cambios o velocidades # -
2,9 |Bateria Vol 12
2,10 |Nivel de Ruido dB 99
2,11 |Radio de Giro mm B

3 DIMENSIONES

3,1 |Alto mm 930

3,2 |Largo mm 1900

3,3 |Ancho mm 870

3,4 |Peso Kg 180

4 PRECIO Dol 12000

Pedal acelerador y de freno separados, Sistema de limpieza del filtro, patentado, Cepillo cilindrico con susp. oscilante,

Ruedas neumdticas, Trampilla para la suciedad gruesa, unidad de barrido desconectable

http://www.karcher.es
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LITTER HAWK

SISTEMA DE LIMPIEZA

1,1 |Productividad m?/h 8000
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 1250
1,3 |Didmetro del Aspirador mm 200
1,4 |Velocidad del Aspirador rom .
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 114
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm .
1,8 |Sistema de control de polvo Si S
2 DESEMPENO 1 1
2,1 |Marca del motor Kubota
2,2 |Potencia HP 20,9
2,3 [Cilindraje cm® B
2,4 |Tipo de combustible Diesel
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h 8
2,6 |Reversa Km/h 3,2
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,71 | Vacio ° 8
2,7,2 Lleno © .
2,8 |Cambios o velocidades # Variable
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm B

3 DIMENSIONES

3,1 |Alto mm 1290

3,2 |Largo mm 2180

3,3 |Ancho mm 940

3,4 |Peso Kg 640

4 PRECIO Dol

wuss il ITE

Control de apagado del aspirador, tolva de residuos resistente a la corrosién, Sistema de giro con control de velocidad

Sistema de control de polvo mediante rocio de agua, tolva con o sin bolsa

Cableado codificado por colores, manguera de aspiracion, filtros de panel para el polvo

Luces intermitentes, faros y luces posteriores

http://www.tennantco.com/products/product.asp2id=421
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6200

1 SISTEMA DE LIMPIEZA '
1,1 |Productividad m?/h 4800
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 1400
1,3 |Superficie de filtrado m2 4,6
1,4 |Velocidad del Aspirador rom 4300
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 125
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg 135
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 710
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No S
2 DESEMPENO 1 1
2,1 |Marca del motor Robin
2,2 |Potencia HP 11
2,3 [Cilindraje cm® B
2,4 |Tipo de combustible gasolina
2,5 [Velocidad (promedio) Km/h 8,1
2,6 |Reversa Km/h 4,8
2,7 [Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio © 10
2,7,2 Lleno © 6
2,8 |Cambios o velocidades # Variable
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm 2095
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 1435
3,2 |Largo mm 1955
3,3 |Ancho mm 1120
3,4 |Peso Kg 1020
4 PRECIO Dol 23000
Motor electrico de 0.75 AH para el ventilador de la aspiradora.
Parachoques trasero de la tolva, tolva trasera de vaciado en multiniveles, tableros laterales removibles
Cambio de cepillo sin herramientas, cepillo lateral retractable, rodillos frontales y traseros
Filtro de acceso instantdneo con sistema, de sacudimiento
http://www.tennantco.com/products/product.asp?id=423
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JONAS 900

1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 Productividad m?/h 5700
1,2 [Distancia de Barrido Longitudinal mm 950
1,3 |Didmetro del Aspirador mm .
1,4 |Velocidad del Aspirador rom 2700
1,5 [Volumen de Almacenamiento It 60
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 800
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No S
2 DESEMPENO 1 1
2,1 |Marca del motor Brigs & Stratton
2,2 |Potencia HP 6,5
2.3 |Cilindraje cm®
2,4 |Tipo de combustible Petroleo
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h 6
2,6 |Reversa Km/h 2
2.7 |Trepabilidad (Inclinacion Max) 20%
2,7,1 Vacio °© -
2,72 | Lleno ° -
2,8 |Cambios o velocidades 7 3
2,9 |Bateria Vol -
2,10 |Nivel de Ruido dB -
2,11 |Radio de Giro mm 1700
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 1330
3,2 |Largo mm 1500
3,3 |Ancho mm 1500
3,4 |Peso Kg 350
4 PRECIO Dol 20,000
hitp://www.hako2.com
http://www.hako2.com/Content Hako WERKE/Top Loesungen/959 Betriebsreinigungl ENG.php
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Niract accase, Tha claarhs laid out

engine compartment is directly ac-
essible for maintenance and servi-

Robust main broom system

. . . The large, newly developed main
cing purposes via the seating console  proam with wrap-around protection
which is simply tipped backwards. and patented broom holder can be
changed without tools.

Handy operating panel

Al operationa elements and warning
lights/displays are within direct view
and easy reach of the operator.

lavar on tha apner lift. € Tha twa 30 litra hopnar can ba ramoved withaut gatting vour hands dirty €8 and can ha

emptied easily by one person. €




RESUMEN

und MO1 M02 MO3 MO04 MO5 # =
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m°/h 2300 2000 1500 2800 1700 5| 2060
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 480 680 500 480 685 5 565
1,3 |Didmetro del Aspirador mm?2 _ _ :
1,4 |Velocidad del Aspirador rom . - 170 . - ] 170
1,5 [|Volumen de Almacenamiento It 40 40 24 42 48 5 38,8
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg - - - - . . .
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 500 480 500 480 480 5 488
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No No No Si No No 5 No
; TSN 00000 0 S
2,1 |Marca del motor ;
2,2 |Potencia HP
2,3 |Cilindraje cm?
2,4 |Tipo de combustible
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h
2,6 |Reversa Km/h
2,7 |Trepabilidad (Inclinacion Max)
2,7,1 Vacio °©
2,72 | Lleno °
2,8 |Cambios o velocidades #
2,9 |Bateria Vol
2,10 |Nivel de Ruido dB
2,11 |Radio de Giro mm
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 900 900 937 1035 900 5| 9344
3,2 |Largo mm 1330 1092 1296 1300 1090 51 1221,6
3,3 |Ancho mm 790 762 824 765 760 5| 780,2
3,4 |Peso Kg 24 22 24,5 23 21 5 22,9
4 PRECIO Dol 550 630 1300 450 490 5 684




PUSH-BEHIND RESUMEN
und | 1 2 3 4 5 [#] =

1 SISTEMA DE LIMPIEZA
11 |Productividad m2h | 2600 2600 2800 3825 2000 |5 2765
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 650 655 700 610 625 5 648
1,3 |Didmetro del Aspirador mm?2 2,1 1 2,1
1,4 [Velocidad del Aspirador rom . - - - . . }
1,5 |Volumen de Almacenamiento It 35 40 40 50 35 5 40
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg - - - - - -
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 510 380 250 400 4 385
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No Si Si Si Si Si 5 Si
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor Briggs & Stration Honda ELECTRICO Honda ELECTRICO | 4 -
2,2 |Potencia HP 3,5 3,5 12 4,4 12 3 3,8
2,3 |Cilindraje cm 135 1 135
2,4 |Tipo de combustible Gasolina Gasolina Electrico Gasolina Electrico 5 -
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h -
2,6  |Reversa Km/h -
2,7 |Trepabilidad (Inclinacion Max) -
2,7,1 Vacio © 20% 18% 2 19%
2,72 | Leno ° -
2,8 |Cambios o velocidades # -
2,9 |Bateria Vol 12 12 12 3 12
2,10 |Nivel de Ruido dB 77 59 93 45 4 68,5
2,11 |Radio de Giro mm -

3 DIMENSIONES

3,1 |Alto mm 990 980 1050 1155 994 5] 1033,8

3,2 |Largo mm 1370 1380 1250 1355 1033 51 1277,6

3,3 |Ancho mm 645 655 860 9210 615 5 737

3,4 |Peso Kg 104 62 47 126 60 5 79,8

4 PRECIO Dol 2000 1730 1990 3120 2155 5 2199




WALK-BEHIND RESUMEN
und | 1 2 3 4 5 6 7 [ #] =

1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m%/h 9300 3250 2800 9810 2500 4740 2800 7 15028,571
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 1170 700 710 120 710 1015 840 7 1752,1429
1,3 |Didmetro del Aspirador mm?2 200 s 230 2 215
1,4 |Velocidad del Aspirador rpm 2800 - - 2800 = 5900 - 3 13833,333
1,5 [|Volumen de Almacenamiento [t 200 40 40 230 35 85 56 7 98
1,6 [|Peso de Almacenamiento Kg i - 20 59 - 2 39,5
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 460 500 - 510 610 660 5 548
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No Si Si Si Si Si Si 6 Si
2 DESEMPENO
2,1 |Marca del motor Kubota Honda G150 Honda Kubota Eléctrico - - 5 -
2,2 |Potencia HP 14 3,8 4,5 13,9 6 1 7 16,171429
2,3 |Cilindraje cm® 479 144 135 480 4| 3095
2,4 |Tipo de combustible Diesel Gasolina Gasolina Diesel = Gasolina electrico 6 -
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h 8 4,5 4 10,5 3,6 5,5 2,5 7 15,514286
2,6 |Reversa Km/h| Automatico - 5 2,25 2 3,625
2,7 |Trepabilidad (Inclinacion Max) 2% . - - - 1 -
2,71 | Vacio ° 15% 2% 8°-14% 3 6%
2,72 | Leno ° 8°-14% ] -
2,8 |Cambios o velocidades # | automatico manual Variable 3 4 -
2,9 Bateria Vol 12 12 12 12 4 12
2,10 |Nivel de Ruido dB | 68,1 (10mt) 97 2 65 . 70 4 58
2,11 |Radio de Giro mm 2550 1360 1535 3 1815

3 DIMENSIONES >

3,1 |Alto mm 1270 910 1150 1118 910 960 1270 7 1084

3,2 |Largo mm 2514 1180 1240 2515 1190 1430 1625 7 11670,571

3,3 |Ancho mm 1168 610 690 864 720 820 940 7 |830,2857

3,4 |Peso Kg 420 100 76 520 77 144 210 7 221

4 PRECIO Dol 10000 5500 4000 13000,000 5000 6000 6200 6 18283,333




RIDE-ON RESUMEN
1 2 3 4 5 6 # =
1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad 5000 5100 6300 4800 4800 5700 6 |5283,333
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 1750 1000 900 1400 1400 950 6 11233,333
1,3 |Didmetro del Aspirador mm? 102 3 4 4,6 4,6 - - -
1,4 |Velocidad del Aspirador rem - - - 4300 4300 2700 3 |3766,667
1,5 [Volumen de Almacenamiento [t 120 50 60 125 125 60 6 90
1,6 |Peso de Almacenamiento Kg - . 135 135 = 2 135
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm i, 600 700 710 710 800 5 704
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No Si Si Si Si Si Si 6 Si
; CEGENNORI | 8 S S S S S
2,1 |Marca del motor - Honda GX100 B&S Robin Robin Brigs & Stratton | 5 -
2,2 |Potencia HP 14,9 3 6,5 11 11 6,5 6 |8,816667
2,3 |Cilindraje cm 15 98 189 3 1100,6667
2,4 |Tipo de combustible diesel Gasolina Gasolina gasolina gasolina Petroleo 6 -
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h 8 5,5 7 8,1 8,1 6 6 |7,116667
2,6 |Reversa Km/h s 4,4 4,8 4,8 2 4 4
2,7 |Trepabilidad (Inclinacion Max) 20% 16% 15% 20% 4 18%
2,71 | Vacio © 10 10 2 10
2,7,2 | Lleno ° 6 6 2 6
2,8 |Cambios o velocidades # Variable Variable 3 3 =
2,9 |Bateria Vol 12 24 12 3 16
2,10 |Nivel de Ruido dB = 77,4 99 - = - 2 88,2
2,11 |Radio de Giro mm 1750 983 2095 2095 1700 5 1724,6
3 DIMENSIONES
3,1 |Alto mm 1530 1173 930 1435 1435 1330 6 1305,5
3,2 |Largo mm 2500 1255 1900 1955 1955 1500 6 |1844,167
3,3 |Ancho mm 1750 795 870 1120 1120 1500 6 1192,5
3,4 |Peso Kg 1200 285 180 1020 1020 350 6 |675,8333
4 PRECIO Dol 17,000 12000 12000 23000 23000 20,000 6 111672,83




PROMEDIOS RESUMEN
CARACTERISTICA und MANUAL PUSH WALK RIDE

1 SISTEMA DE LIMPIEZA
1,1 |Productividad m?/h 2060 2765 5029 5283
1,2 |Distancia de Barrido Longitudinal mm 565 648 752 1233
1,3 |Didmetro del Aspirador mm?2 - . B}
1,4 |Velocidad del Aspirador rpm - - 3833 3767
1,5 [Volumen de Almacenamiento It 39 40 98 90
1,6 [|Peso de Almacenamiento Kg - - - 135
1,7 |Longitud del cepillo recolector mm 488 385 548 704
1,8 |Sistema de control de polvo Si/No No Si Si Si
2 DESEMPENO
2,1 Marca del motor . - B
2,2 Potencia HP 4 6 9
2,3 |Cilindraje cm?® 135 310
2.4 |Tipo de combustible - B}
2,5 |Velocidad (promedio) Km/h 6 7
2,6 [Reversa Km/h 4
2,7 |Trepabilidad (Inclinacion Max) % - - -
2,71 | Vacio % 19% 6% 18%
2,72 | Lleno %
2,8 |Cambios o velocidades # -
2,9 |Bateria Vol - 12 12 16
2,10 |Nivel de Ruido dB - 69 58 88
2,11 |Radio de Giro mm - 1815 1725

3 DIMENSIONES

3,1 |Alto mm 934 1034 1084 1306

3,2 |Largo mm 1222 1278 1671 1844

3,3 |Ancho mm 780 737 830 1193

3,4 |Peso Kg 23 80 221 676

4 PRECIO Dol 684 2199 8283 11673




ANEXO B

ANALISIS DEL ENTORNO A TRAVES DE LOS ELEMENTOS
DEL PDS

ESTETICA

La forma del producto influencia la reaccién del usuario hacia este. La seleccion
de materiales, colores y procesos de manufactura, puede ser un efecto decisivo
en la apariencia de un producto, esta debe ser considerada cuidadosamente. Un
buen disefador estard en capacidad de integrar la funcionalidad de un producto

con unas buenas caracteristicas estéticas.’

El factor estético es fundamental ya que el producto debe reflejar: Estabilidad,

eficiencia y estar en armonia con la ciudad.

Medellin, con el plan de ordenamiento territorial estd convirtiéndose en una
ciudad exigente, por lo tanto es importante que disponga de recursos que la
embellezcan, esto incluye tanto los accesorios, como los artefactos pUblicos que

la rodean.

“Estamos llevando a Medellin de la mano al siglo XXI, y este salto tiene razén
de ser en gran parte por la transformacién de la ciudad en generacién, uso y
cuidado del espacio publico para el encuentro de las personas -para la
convivencia.

...En conclusién, nuestras acciones para mejorar la movilidad, le permitirdn a

cualquier persona recorrer y reconocer la ciudad, eso nos hace recuperar la

' Blueprint PDS categories
http://ider.herts.ac.uk/school/courseware/design/pds/sections.html#

The Blueprint project is run by the IDER (Innovative Design Engineering Group) group in the
Manufactuing Systems Engineering Centre at the University of Hertfordshire



condicién de ciudadanos y mejorar la calidad de vida. La ciudad se conoce en
la calle, moviéndose por la ciudad.”

Sergio Fajardo Valderrama-Alcalde de Medellin

Lo imagen puede hacer que el producto comunique lo que se desee, las
barredoras no han sido sinénimo de productos agradables ni divertidos, sin
embargo, en la actualidad se encuentran en el mercado varias companias que

han invertido parte de sus recursos en optimizar la apariencia de sus productos.

Applied Sweeper es una marca de barredoras reconocida por la calidad de sus

productos, pero también por sus disefios creativos e innovadores.

Figura 22. Applied Sweepers 414

Fuente: Applied Sweepers @

“The company had an enviable pedigree in the business of producing elegant

and efficient street cleansing solutions”?

Otras companias, como Karcher, se han preocupado no solo por la apariencia
estética, sino por crear una identidad de marca muy sélida, logrando que sus

productos sean reconocidos como Karcher, una vez son vistos.

2 Tomado de la revista “Local Authority Plant & Vehicles” articulo “Picking Up Speed” Junio, 2000 Inglaterra



Figura 23. Gama de barredoras Kércher

Y KARCHER

Fuente: Karcher @

Madvac, es una marca perteneciente a la multinacional Allianz Inc., uno de los
fabricantes lideres de equipos para la limpieza de calles en el mundo. Madvac
se encarga de la gama de barredoras pequefias y ofrece varias posibilidades de

color en productos como la Madvac PS300.

Figura 24. Gamas de color de MAdvac PS300

o WA\ T, Y Madvac

Fuente: Brochure Madvac PS300

Tennant también ofrece la Litter Hawk en 5 modalidades de color.

Figura 25. Gama de color Tennant Litter Hawk



Fuente. Tennant @

El producto debe reflejar seguridad y versatilidad, ya que estard expuesto a
diferentes condiciones climéticas y de terrenos, debe dar una apariencia de
resistencia y buena calidad. Debe ademds ser agradable, llamar la atenciéon, no
solo buscando una buena impresién en el ciudadano, sino por el tema de la
seguridad; debe tener colores llamativos o superficies reflectivas, que permitan

que sea identificado por los conductores y peatones.

COSTO
Este es determinante en la medida en que un usuario combina los mejores

atributos con el mejor precio. (Herndndez, M.C.)

COMISION CONCEJO MUNICIPAL SESION 257
ADJUDICACION DE LA PROPUESTA DE CONTRATO DE COMPRA DE UNA
BARREDORA-ASPIRADORA

En la evaluacién se considerd en un 70% la oferta econémica y en un 30% las

caracteristicas técnicas. La empresa General Trade superé a la empresa

Bustamante Hermanos en alrededor de $§ 680.000 IVA incluido. La empresa
General Trade obtuvo una ponderacién de 91.06% y la empresa Bustamante
Hermanos 84.33%.

LUNES 28 DE NOVIEMBRE 2005 CHILE

El costo del producto no solo estd determinado por los gastos que conlleva su

desarrollo total: estudios, disefo, fabricacién, pruebas, refinamiento, etc. En este



caso en particular, el costo estd determinado por la competencia y es un factor
clave en los atributos del proyecto.

La principal razén por la que esta clase de productos no se han traido al pais, es
por sus altos costos, tanto del producto en si, como de importacién vy

nacionalizacién.

El precio final de venta debe ser asequible a empresas de servicios publicos de
ciudades de bajos recursos econémicos, para esto, el precio debe coincidir con

el beneficio percibido por el usuario.

Para poder ser competitivo y darle viabilidad al proyecto, se debe tener un gran
margen de diferencia respecto a los productos existentes. Las barredoras “walk

behind” tienen un precio promedio de 8000 ddlares.

Si se busca tener un precio inferior a la competencia (50% menor), manteniendo
una similitud en caracteristicas funcionales, calidad y servicio, el costo del

producto no debe exceder los 5 millones de pesos colombianos.

VIDA EN SERVICIO
La vida Util es la duracién estimada que un objeto puede tener cumpliendo
correctamente con la funcién para la cual ha sido creado. Normalmente se

calcula en horas de duracién.

El artefacto deberd funcionar perfectamente durante su vida en servicio, que
debe ser extensa. El producto debe ser muy fino y no presentar deficiencias

mecdnicas en un tiempo establecido.

Histéricamente han sido el motor secundario y el sistema de barrido del producto,

los primeros en fallar, causando dafios muy costosos de reparar. El sistema de



barrido tiene una vida Util de ocho a diez afios aproximadamente. El chasis, por

lo general tiene una vida dtil mayor, durando de quince a veinte afos.’

La vida ¢til de las barredoras mecdnicas especiales, bajo un uso normal vy
razonable, es de aproximadamente 8 afos, que en un turno diario de 8 horas,
equivale a 2.000horas/afo, para una vida Util de 16.000 horas de vida en

servicio.

Lo barredora propuesta, debe entonces, tener una vida Util de aproximadamente
15.000 horas. Y que, con el mantenimiento de ciertos componentes, este tiempo

pueda prolongarse.

ERGONOMIA

La palabra ergonomia viene de dos palabras griegas “ergo” que significa trabajo
y “nomos” que significa ley natural. Ergonomia es todo lo que tiene que ver con
las personas y el entorno en el cual trabajan. La interface entre el usuario y el
producto debe ser disefiada para que el producto sea fécil de usar. El factor
ergonémico es determinante en la medida en que un producto dificil de usar y

mantener es fécilmente rechazado por el usuario. (Herndndez, M.C. doc PDS)

El factor ergonémico es fundamental debido a que las empresas de servicios
estén muy afectadas por la cantidad de incapacidades y faltas argumentadas en
esfuerzos de trabajo. Por tal motivo el artefacto deberd tener un disefio en plena

armonia con el operario.

Es también fundamental, si se pretende elevar la productividad del proceso de
barrido, optimizar todos los procesos manuales desde el punto de vista

ergonémico. Estos son dngulo visual, esfuerzos requeridos para manipular el

® http://www.ci.costa-mesa.ca.us/council/agenda



artefacto, esfuerzo en pendientes, inclinacién de la columna, entre otros; que

permitan al operario llevar a cabo su labor lo més répido posible.

“La ergonomia consiste en adaptar el trabajo al trabajador, no el trabajador al

trabajo”.*

“Siempre que sea posible, utilicese energia mecdnica en lugar de efectuar el
trabajo pesado. Los trabajadores deben poder utilizar méquinas para efectuar las

tareas mds arduas, no para sustituir a los trabajadores”.”

La ergonomia de la barredora debe considerar aspecto como:

POSTURA: Que entre todos los movimientos que deba realizar el operario para
llevar a cabo su labor, no se vea afectado su cuerpo: empuje, aceleracion del
vehiculo, frenado, vaciado del contenedor; en fin, que conduzca el vehiculo
cémodamente.

CONTROLES DE MANDQ: Los controles de mando como asas, palancas,
botones, estranguladores, perillas, etc. deben ser ergondmicos, poseer texturas y
materiales agradables, ya que tendrd que manipularlos durante toda la jornada
laboral. Ademds deben estar bien ubicados, para que el operario no realice
esfuerzos innecesarios para maniobrar el vehiculo.

La barredora ICC 2 D de Kéarcher, tiene integrados todos sus mandos en un

pequeno panel que se ubica en frente al operario.

Figura 26. Control de mando Kércher ICC 2 D

* http://www.ergonomics.org.uk/
> http://training.itcilo.it/actrav_cdrom?2/es/osh/ergo/ergonomi.htm



Fuente. Manual Karcher ICC 2 D

El vehiculo puede ademds, poseer indicadores del estado fisico de los elementos
del sistema, como nivel de llenado del contenedor, temperaturas, niveles de
aceite y combustible o carga de la bateria, entre otros.

Es importante que los controles estén acompafados de informacién grafica que

facilite la operacién del vehiculo.

Figura 27. Wide Area Vacuum controles de operacién

Fuente: Wide area vacuum Brochure



VIBRACION: El vehiculo debe tener ensambles y elementos que minimicen
cualquier clase de vibraciéon que pueda afectar al operario.
VISIBILIDAD: En la guia del operario de barrido de EEVVM se encuentra lo
siguiente:

- Camine con precaucién, observando las irregularidades del piso y del

tréfico vehicular.

Que el usuario cuente con un dangulo visual amplio, para la conduccién del
vehiculo. Pues debe estar atento a el drea de barrido de la via y ademés a
peatones y vehiculos. Tener en cuenta el uso de retrovisores
Tennant ofrece como uno de los principales atributos de la Litter Hawk, su
amplio campo de visibilidad (Figura 28).
Figura 28. Angulo visual Tennant Litter Hawk

Litter Hawk™

Conventional
Litter Pickers

The Litter Hawk™ Is a rider sweeper not a walkle with
a sulky seat so the machine & easy-to-handle and won't
Jackknife. The operator sits high, In a forward position
for better visibility.

Fuente: Tennant Litter Hawk Brochure

ESFUERZO: Que si el operario se ve obligado a realizar alguna clase de
esfuerzo al realizar su labor, esté dentro de los limites permitidos y que el sepa

cémo realizarlo adecuadamente.



En la guia del operario de barrido de EEVWM se encuentra la siguiente
precaucion:

- Si la via que usted estd barriendo tiene pendiente alto media, recuerde
barrer siempre hacia abajo, asi se disminuye el esfuerzo fisico y le evitard
problemas de espalda.

La compania Pwer-Flite ofrece un modelo de barredora con un asa de

inclinacién regulable, para facilitar el ascenso a pendientes.

Figura 29. Operacién de la Pwer-Flite PST00

Fuente: Manual Pwer-Flite PS100

Es importante que las dimensiones del producto en general, sean acordes con
las medidas antropométricas de la poblacién Colombiana, esto incluye desde las
dimensiones totales del producto hasta detalles como tamafio de un asa o
pedal.

Una de las situaciones mds dificiles que se les presenta a los operarios de
barrido es el clima, estos deben soportar a la intemperie dias soleados al igual

que lluviosos. Aunque las empresas cuentan con implementos como gorros,



capas impermeables y mangas largas, es un facto que se debe considerar para
intentar mejorar.

Se debe evitar ademds, que el operario se vea afectado por ruido, desechos,
temperaturas altas, provenientes del vehiculo, que puedan perjudicar la

realizacion de su trabajo o su salud.

MATERIALES

Los materiales deben poseer las siguientes caracteristicas:

Resistentes a la intemperie: El artefacto estard expuesto todo el dia a polucién,

rayos UV, agua, polvo, basura efc.

Livianos y resistentes: la relacion liviano- resistente debe estar en un punto
medio. Debe ser resistente debido a que el producto estard expuesto a
situaciones extremas como subir y bajar un andén, tropiezos con mobiliario
urbano, etc. Debe ser liviano para poder ser més eficiente la operacién y tener el

operario mds facilidad de acceder con el artefacto a espacios con dificultades.

Faciles de limpiar: Por ser un artefacto utilizado para recoger basura, los
materiales deberdn ser faciles de limpiar y de remover la mugre con métodos
tradicionales como manguera y trapo.

Entre las barredoras especiales existentes, predomina el chasis y las estructura en
tuberia y ldmina metélica (sobretodo de acero); las carcasas en polietileno de

alta densidad y una menor cantidad en l[dmina metdlica.

Nilfisk (Figura 28), Tennant, Kércher, American Lincon y Hako han seleccionado
para la mayor parte de sus barredoras especiales, el polietileno, para evitar

riesgos de oxidacion, corrosién y para protegerlas de los impactos.



Figura 30. Materiales de la Nilfisk SW700

Fuente: Brochure Nilfisk SW700

La barredora Madvac PS300, tiene una estructura construida en tuberia de acero

1/2nm 1/2m

cuadrada de 1"7%"x1"2”, calibre 14, reforzada en los puntos de mayor esfuerzo.
La carcasa estd fabricada en ldminas de acero de calibre 14 y 18. La estructura
en general tiene aplicada una doble capa de pintura electrostética.

Los carritos de barrido actuales estdn construidos en tuberia metdlica y Idmina
metdlica

EMPAQUE

La mayoria de barredoras manuales vienen por partes y el usuario debe armarlas
utilizando el manual de instalacion.

Las barredoras més grandes, vienen ensambladas dentro de huacales (Figura
31). Por lo general, solo se requiere ensamblar los cepillos.

La idea es empacar la nueva barredora ensamblada de esta misma manera,

debido a que el nivel de complejidad se sus mecanismos no es apto para todo

los usuarios y tampoco para ser explicado en un manual de instalacién. La



geometria de su empaque debe ser apta para apilarse y situarse dentro de un

contenedor.

Figura 31. Forma de empaque de la Karcher KMR1000

Packaging componenis

- Unit ramp

Fuente: Karcher KMR 1000 Brochure

ENTORNO

El entorno en el que actuard el vehiculo es bastante extenso, incluye: vias
pUblicas como calles, avenidas, transversales, carreteras de ciudades y pueblos.
Ademds se incluyen dreas extensas como:

Parqueaderos, estadios, colegios, universidades, centros comerciales, parques,
canchas, clubes campestres, urbanizaciones, fdbricas, hoteles, aeropuertos,
cementerios, bodegas, entre ofros.

La finalidad del uso del vehiculo es reducir el esfuerzo realizado por un
barrendero y hacer el proceso de barrido mucho mas eficiente, sobretodo en
lugares como estos, donde las dreas a limpiar son grandes y se torna extenuante
y demorado realizar el proceso.

Dependiendo de ciertos entornos de aplicacién, deberdn analizarse factores que
puedan afectar al producto o su correcto desempefio, como:

- Rangos de temperatura



- Ambientes corrosivos
- Polvos o desechos que puedan afectar al producto
- Grados de Presién y de humedad
- Manejo de combustibles
También deben analizarse caracteristicas del producto como niveles de ruido vy

de vibracién y emisién de gases, que a su vez puedan interferir con el entorno.

PATENTES

Cuando se desarrolla un nuevo producto, es importante asegurarse de que no
coincida con ninguna patente que ya se encuentre registrada. Si es el caso, el
duefo de la patente podria tomar acciones legales y cobrar multas.

Existen gran cantidad de patentes relacionadas con toda clase de barredoras,
desde la referencia del producto como tal, hasta mecanismos y accesorios

adicionales.

SEGURIDAD
Cuando un cliente compra un producto inmediatamente “asume que es seguro”.
A pesar de que este es un elemento que no se busca sino que se asume, los
clientes pueden evitar adquirir un producto si se percibe que éste no es seguro.
(Herndndez, M.C.)
La seguridad incluye tanto la del vehiculo, como la del operario y su entorno.
En la guia del operario de barrido manual de EEVVM se encuentran ciertos
aspectos relacionados con la seguridad del operario, y es importante que se
tengan en cuenta para el disefio del vehiculo.

- Senalice o demarque el lugar de trabajo con su carro manual y con el

cono vial, para que sea identificado por los conductores y peatones.



- Cuando efectué el cordoneo, coloque el cono vial y el carro manual a
prudente distancia, minimo a cinco metros, como sefial o barrera entre
usted y los vehiculos que se aproximan.

- No detenga la zorra en una curva, esto puede ser muy peligroso.

- Barra de frente a los vehiculos que se aproximan cuando el viento se lo
permita y en la acera si no es muy alta.

- Evite golpear con sus herramientas o incomodar innecesariamente a los
peatones.

- Nunca deje abandonados los equipos de trabajo, herramientas vy
elementos de proteccién personal, ni deje que personas ajenas los
manipulen o guarden

- Cuando palee desechos, coléquese de espaldas al viento y si lo hace
frecuentemente, solicite gafas de seguridad.

- Esté atento a animales préximos, no los lastime ni provoque, pero
mantenga una actitud defensiva.

De aqui se concluye que, por la seguridad del operario, de los otros vehiculos y
de los transeUntes, se debe tener en cuenta los siguientes :

VISIBILIDAD

El operario de barrido debe utilizar un cono y un chaleco reflectivo para ser
percibido, por lo tanto el vehiculo debe contar con elementos o avisos que lo
hagan visible también, ya sean colores llamativos, aplicaciones grdficas
reflectivas, entre otros (Figura 32); esto debe ser por todos los lados, cuando el
vehiculo se desplaza en cualquier sentido de la via y cando se encuentra
estacionado.

El vehiculo debe permitir buenos dngulos de vision

Figura 32. Elementos reflectivas de la Madvac 4300



Fuente: Centro de Acopio EEVVM San Juan-Medellin Colombia Abril 2006

ESTABILIDAD

El vehiculo debe conservar el equilibrio estando estdtico y en movimiento,
atravesando terrenos abruptos y escalones, para esto se debe estudiar bien el
centro de gravedad.

RESISTENCIA

Debe tener una buena estructura, con materiales seleccionados y disefiada para
ser resistente y para que absorba los impactos.

AJUSTES

Todas sus piezas deben estar adecuadamente ensambladas, para evitar
desajustes y vibraciones molestas. Para esto se pueden utilizar empaques de

caucho.

IMPREVISTOS



El vehiculo debe contar con un buen sistema de frenos que respondan
oportunamente a las ordenes del operario y debe considerarse ademds, un

sistema de apagado de emergencia.

Figura 33. Freno de parqueo Tdndem KSE 1000 de Clark Clean

) j" :’_T '/:.f

Fuente: Tandem KSE 1000 Clark Clean

RUIDO
Debe controlarse el nivel de ruido al que estd expuesto el usuario, ya sea
ubicdndolo lo mds lejos posible de la fuente o aislando el sonido con elementos

especiales.

DESECHOS

Si el vehiculo tiene alguna clase de emisién, debe analizarse su ubicacién, para
que elementos nocivos como polvo, humo o calor, no vayan dirigidos hacia el
usuario. Que cuente con un adecuado aislamiento de gases téxicos, calor del

motor y de las aspas del ventilador, si lo posee

TEMPERATURAS ALTAS



Que el usuario no vaya a estar expuesto directamente a las dreas de altas
temperaturas del vehiculo, ya sea porque serdn aisladas o porque tendrdn avisos
de seguridad.

DISENO

El vehiculo no debe tener aristas vivas que puedan ser peligrosas para el
operario, que puedan ocasionar dafios a infraestructuras, a ofros vehiculos o a

transeUntes. (utilizar redondeos de 5 mm aproximadamente)

Todas las barredoras, incluyen en sus manuales de usuario, precauciones de
seguridad que debe tener en cuenta el usuario, la figura XXX es un ejemplo de
uno de los muchos gréficos explicativos que se incluyen en las literaturas de los

productos.

Figura 34. Grdficos de seguridad de manuales de barredoras
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Fuente: Manuales de Nilkfisk RS501 y Billy Goat KD512



MANTENIMIENTO Y REPARACION
La facilidad con que las fallas pueden ser corregidas es muy importante en
ciertos productos como mdquinas, herramientas y equipos, en la medida en que
esto pueda realizarse facilmente y sin mayores costos. En este caso es necesario
considerar que aquellas piezas que interacttan con un producto provengan de
un proveedor confiable. (Hernandez, M. C.)
En la guia del operario de barrido de EEVVM, se encuentra que:

- El operario de barrido, antes de iniciar una jornada debe verificar el estado

se su carrito manual o “zorra”, especialmente de sus llantas, su lubricacién
y su presentacién estética.

Los barrenderos son los encargados del mantenimiento y cuidado de los carritos
actuales, ellos deben estar pendientes de su estado e idear soluciones a los
problemas que se les presenten.
En la Figura 35 se muestran algunos carritos de barrido de la zona centro, es
evidente como cada barrendero ha adaptado su vehiculo a sus propias
necesidades.
“...ese arito donde se pone la escoba, eso se revienta mucho, entonces a uno le
toca ingenidrselas para pegarlo ahi, o amarrarla de otra cosa”®
“...A mi una vez se me despegé la zorra, se zafd la caneca de los tubos, y me
tocd entrame a un taller que queda por ahi por donde yo barro, a que me lo
soldaran”’

Figura 35. Mejoras hechas a carritos de barrido

¢ Testimonio de escobita- Zona 2 (Julio 14, 2006)
7 Testimonio de escobita- Zona 4 (Agosto 2, 2006)



Fuente: Centro de Acopio EEVVM San Juan-Medellin Colombia Abril 2006

En caso de tener el carrito un muy mal estado, el jefe de zona avisa a la central y
ellos se encargan de hacer llegar uno nuevo.

Para el vehiculo que se propone, el mantenimiento debe hacerse:

Una vez se inicie el dia de trabajo, el operario debe revisar los niveles del
vehiculo, ya sea de combustibles, aceites, bateria, aire de las llantas, etc. Con el
fin de dejarlo preparado para la jornada de trabajo.

Lo ideal es que el vehiculo esté compuesto por sistemas simples, que en caso de
alguna falla, a través de una capacitacién previa, y con herramientas comunes,
cualquier operario de barrido esté en capacidad de solucionar.

En caso de presentarse averias en los sistemas o en componentes internos, el
barrendero debe estar en capacidad de establecer el grado de mantenimiento
que se requiere, en caso de que se deba enviar a un taller autorizado.

Para casos de reposicidon de componentes mds féciles, el vehiculo debe tener la
mayor cantidad de partes estdndar posible.

Debe poseer dreas de acceso amplias para realizar fécilmente la limpieza y las

reparaciones.



En la Figura 36 se observa un ejemplo de una guia de mantenimiento ofrecida
por Billy Goat en el manual de la aspiradora BG Self-Propelled Vacuum, la cual
incluye una tabla que especifica la frecuencia con que deben realizarse

inspecciones y mantenimiento de cada sistema del producto.

Figura 36. BG Self-Propelled Vacuum
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Fuente. Manual de usuario Billy Goat BG Self-Propelled Vacuum
TAMANO Y PESO

Este aspecto del producto debe evaluarse atentamente, ya que serd uno de sus

principales atributos.



El tamano del vehiculo debe ser preciso para:
- Llegar a espacios reducidos, donde solo llega un operario o una escoba
- Debe caber en una acera promedio
- No debe representar un obstéculo en las vias
- Debe ser facil de manipular
- El usuario lo debe manipular sin ayuda de terceros
- Deber ser fécil moverlo cuando no esté encendido
- El producto debe disefarse teniendo en cuenta las dimensiones de los
usuarios.
- Debe poderse manipular facilmente para superar obstaculos.
Sus dimensiones deben facilitar su almacenamiento en centros de acopio o
parqueaderos, una vez se tfermine la jornada laboral
Las dimensiones y peso promedio de los productos similares que existen en el
mercado son de:
Alto 1084mm  Largo 1670mm  Ancho 830mm  Peso221 Kg
El vehiculo debe tener estas mismas dimensiones o menores.
En la Figura 37 se muestran estilos de barredoras que se han disefiado

pensando en el tamano y en la accesibilidad

Figura 37. Accesos posibles de las barredoras compactas

Fuente: Applied Sweepers @
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Contenido

SUBENSAMBLE ABV |# CONTENIDO CODIGO PIEZA
1-1 EXPLOSION ENSAMBLE GENERAL -
ENSAMBLES ss 1-2 VISTA ISOMETRICAS ENSAMBLE -
1-3 DETALLE ENSAMBLE -
1-4 -
2-1 EXPLOSION TRACCION Y CHASIS -
2-1b ENSAMBLE TRACCION Y CHASIS -
2-2 EXPLOSION LLANTA TRASERA -
2-3 PLANO CHASIS -1 FACHO18
TRACCION TR 2-4 PLANO CHASIS FACH 018 - 2 FACHO18
2-5 PLANO CHASIS FACH 018 - 3 FACHO18
2-6 SOPORTES MORDAZA FRENO FATR024, FATR025
2-7 PLANOS PIEZAS VARIAS FATRO21, FATRO31
2-8 EXPLOSION CHASIS SUPERIOR -
2-9 PLANOS CHASIS SUPERIOR FACHO38, FACHO39
MOTOR MO ([3-1 EXPLOSION MOTOR -
4-1 EXPLOSION REDUCTOR -
4-2 PLANO PIEZA FAREO2
REDUCTOR RE (4-3 PLANO PIEZA FAREO1
4-4 PLANO PIEZA FAREO4, 010, 014, 015
4-5 ENSAMBLE REDUCTOR CHASIS -
5-1 EXPLOSION VENTILADOR -
5-2 PLANO VOLUTA - 1 FAVEO43
VENTILADOR VE |53 PLANO VOLUTA - 2 FAVEO44
5-4 PLANOS PIEZAS FAVEO45, 044, 052, 048
5-5 PLANO PIEZA FAVEO53
6-1 EXPLOSION CANECA Y BOCA SUCCION -
6-2 PLANO CANECA SUCCION 1 FACA084
CANECA CA |63 PLANO CANECA SUCCION 2 FACA084
6-4 PLANO PIEZAS FACAO088, FACAOS0
6-5 PLANO PIEZA FACAQ092
7-1 EXPLOSION CARCASA CHASIS
7-2 VISTAS CARCASA FACCO069
CARCASA cC |73 PLANOS CARCASA 1 FACCO069
7-4 PLANOS CARCASA 2 FACCO069
7-5 PLANOS TAPA CARCASA FACCO70
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N N=l

ANEU




item |Descripcion CODIGO |Qty |PLANOS
1{Chasis MOSS057| 1|CH
2|Carcasa MOSS058 1|CC
3|Reductor MOSS059| 1(RE
4(Motor MOSS060| 1|MO
5|Caneca MOSS061| 1|CA
6|Ventilador MOSS062| 1|VE
7|Boca aspiracion MOSS063| 1|TO
8|Banda 27" ESSS064 1(SS
9|Banda 28" ESSS065 1(SS
10|Banda 27" ESSS066 1(SS
Tornillo 5/16" x 2 - 1/2" |ESSS067 4|-
Tornillo 3/8"x 2" ESSS068 2|-
PROYECTO  Tesis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
PIEZA REVISION  NOMBRE FECHA FIRMA
DIAGRAMA DE SUBENSAMBLES DRUIO: Sanfiago M
ESCALA FORMATO DISENO: M3
I mm Ad APROBO: Santiago Acosta
SISTEMA FECHA PLANO La informacion contenida en este plano no puede
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EQUIPO

UNIVERSIDAD  pgza
DETALLE DE ENSAMBLE

EAFIT

ESCALA
1:1
SISTEMA

DETALLE B
ESCALA T :7

M3
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REVISION ~ NOMBRE FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3
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item [Descripcion CODIGO |QTY
1{Chasis FACHO18 1
5|Llanta 14 " neumatico y rin al [ESTR019 2
13|Llanta IMSA libre 8" ESTR020 2
16|Soporte disco eje FATRO21 2
17|Disco de freno ESTR022 2
19(Mordaza freno disco ESTR023 2
20|Soporte mordaza freno R FATR024 1
21|Soporte mordaza freno L FATRO25 1
22|Chumaceraeje 1" ESTR026 3
23|Chumacera eje 1/2" ESTR027 3
24|Polea A - 5" x 1/2" x 3/16 ESTR028 1
25|Polea A- 2"x 1/2"x3/16 ESTR029 2
26|Polea A- 4"x 1"x 1/4 ESTRO30 2
27|EJE FATR0O31 1
28|Banda tipo A XXX ESTR032 2
29(Tornillo 3/8x 3-1/4" ESTRO33 | 14
30|Tuerca 3/8 ESTRO34 | 22
31|Arandela 3/8 ESTRO35 | 44
32|Tornillo 3/8x 2 ESTR0O36 8
34(Chasis superior Base FACHO38 1
35|Chasis superior Tope FACHO039 1
36|Tornillo 5/16" x 1" ESCHO040 8
37|Tuerca 5/16" ESCHO41 8
38|Arandela 5/16" ESCHO42 | 16

UNIVERSIDAD
EAFIT

PROYECTO

EQUIPO

PIEZA
EXPLOSION CHASIS Y TRACCION

ESCALA
1:1
SISTEMA

Tesis IDP - ASEU

M3

mm

FECHA
27/04/2007

FORMATO
A4

PLANO
TRI1

REVISION ~ NOMBRE FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3
APROBO: Santiago Acosta

La informacion contenida en este plano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor
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DESCRIPCION Qry

EJE PRINCIPAL 1
CUNERO1/4" 1
LLANTA IMSA 14" XXXX 1
BUJE DE SUJECION 1
BUJE DE SUJECION 2 1
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ESCALA FORMATO DISENO: M3
1 mm A4 APROBO: Santiago Acosta
SISTEMA FECHA PLANO La informacion contenida en este plano no puede
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item |Descripcion CODIGO |(QTY
34(Chasis superior Base |FACH038 1
35(Chasis superior Tope |FACH039 1
36|Tornillo 5/16" x 1" ESCHO040 8
37|Tuerca 5/16" ESCHO41 8
38|Arandela 5/16" ESCHO42 | 16
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item

Descripcion

CODIGO |QTY

1|Polea centrifuga

ESMOO082 1

2|Motor Honda gx5.5

ESMOO083 1

3|Chasis FACHO18 1
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item |[Descripcion CODIGO

1[Platina de Aluminio 3/4" A |FAREO1 1 a
2|Platina de Aluminio 3/4" B |FAREQ2 1
3[Balinera (XXxxXXxxXX) ESREQ3 5 CUADRO DE POLEAS
4|Eje (inch) x (height) FAREO4 2 TIPO |DIAMETRO |EJE |CUNERO [MANZANA
5|Polea 1l ESREQ5 2 POLEA1l| A 5,5" 1/2"| 3/16" Sl
6|Polea 2 ESREO6 2 POLEA2| A 2" 1/2"| 3/16" SI
7|Polea 3 ESREQ7 1 POLEA3| A 2" 1/2"| 3/16" NO
8|polea 4 ESREOS 1 e . POLEA4| A 5.5" 1/2"| 3/16" NO
9|Banda x” tipo A ESREQ9 2 Tesis IDP - ASEU

10(Buje FAREO10 3 EQUIPO M3

11|Tornillo 5/16 ESOTO11 2 UNIVERSIDAD  pigza REVISION NOMBRE FECHA  FIRMA

12[Tornillo 3/8 (xxxx) ESOTO12 3 EAFIT Plano de explosion reductor DIBUIO: Santiago M

13|Tuerca 3/8 ordinaria ESOT013 3 S UNDADES FORRATO DISENO: M3

1a[Eje (ancho) (argo) ___|FAREO1s | 1 T A YL —

15|Tornillo de sujecion FAREOQ15 2 27/04/2007 RET S PO o eracion eseria
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UNIVERSIDAD
EAFIT

PROYECTO

EQUIPO

PIEZA

Platina aluminio 3/4 (FAREO02)

ESCALA
1:4
SISTEMA

Tesis IDP - ASEU

M3

mm

FECHA
27/04/2007

FORMATO

A4
PLANO

RE1

REVISION =~ NOMBRE FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3
APROBO: Santiago Acosta

La informacion confenida en este plano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor
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UNIVERSIDAD
EAFIT

0
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PROYECTO Tesis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
PIEZA o
Platina aluminio 3/4 (FAREOT1)
ESCALA FORMATO
1:4 mm A4
SISTEMA FECHA PLANO

27/04/2007 RE3

N
N
Q
REVISION NOMBRE FECHA  FIRMA
DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3

APROBO: Santiago Acosta

La informacion contenida en este plano no puede

ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor
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UNIVERSIDAD
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ESCAL
1:
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Tornillo de sujecion FAREQ15 1:1

13,8

ROSCA 5/16

Tesis IDP - ASEU

M3

PIEZA
FARE 04,010,014, 015

mm

FECHA
27/04/2007

FORMATO
A4

PLANO
RE4

REVISION =~ NOMBRE FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3
APROBO: Santiago Acosta

La informacion confenida en este plano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor




Ensambla en chasis con
3 tornillo de 3/8 X 2"

UNIVERSIDAD
EAFIT

PROYECTO Tesis IDP - ASEU

EQUIPO

M3
PIEZA )
Ensamble Isomeftrico Reductor
ESCALA FORMATO
1:3 mm A4
SISTEMA FECHA PLANO

27/04/2007 RES

REVISION =~ NOMBRE FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3
APROBO: Santiago Acosta

La informacion confenida en este plano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor
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item|Descripcion CODIGO
1]Voluta FAVEO43 1
2| Tapa FAVEO44 1
3|Empaque Tapa FAVEO45 1
4]Chumacera Brida 3/4" ESVEO46 2
5]Codo 90¢ - 4" ESVE047 1
6|Soporte platina chumacera |FAVE048 1
7| Tuerca 3/8" ESVEO49| 28
8|Arandela 3/8" ESVEO50| 28
9|Rotor de ventilador 10" ESVEO51 1
10|Buje conico FAVEQ52 1
11]Eje central FAVEQ53 1
12|Tornillo 3/8x 1" ESVEO054 8
13|Polea A 3,5"x 3/4" x 1/4" ESVEO55 1
14| Tornillo 1/4" x 3/4" ESVEO56 4

UNIVERSIDAD
EAFIT

PROYECTO

Tesis IDP - ASEU

EQUIPO
M3

PIEZA
EXPLOSION VENTILADOR

ESCALA UNIDADES FORMATO
1:1 mm A4
SISTEMA FECHA PLANO

27/04/2007 VEI

REVISION ~ NOMBRE FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3
APROBO: Santiago Acosta

La informacion contenida en este plano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor
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PIEZA

R191

N

Tesis IDP - ASEU

M3

VOLUTA FAVE 043

ESCALA
1:1
SISTEMA

mm

FECHA
27/04/2007

FORMATO
A4

PLANO
VE2

REVISIOX NOMBRE ~ FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3

APROBO: Santiago Acosta
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La informacion contenida en este plano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita

del autor
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PROYECTO  Tesis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
PIEZA REVISION  NOMBRE FECHA FIRMA
VOLUTA FAVE 043 (PLANO 2) DU Santiago M
ESCALA FORMATO DISENO: M3
1:1 mm A4 , :
APROBO: Santiago Acosta
SISTEMA FECHA PLANO La informacion contenida en este plano no puede
\/E3 ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita

27/04/2007

del autor




TAPA VENTILADOR

EMPAQUE VENTILADOR FAVE 044
FAVE 045
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PROYECTO Tesis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
4 UNl\/ERSlDAD PIEZA REVISION NOMBRE  FECHA FIRMA
EAFIT PIEZAS VENTILADOR DIBUIO: Santiago M
ESCAL FORMATO DISENO: M3
I: mm Ad APROBO: Santiago Acosta
SISTEMA FECHA PLANO La informacion contenida en este plano no puede

ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita

27/04/2007 VE4 derautor
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PROYECTO Tesis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
UNl\/ERSlDAD PIEZA REVISION  NOMBRE FECHA FIRMA
ESCALA FORMATO DISENO: M3
1:1 mm A4 APROBO: Santiago Acosta
SISTEMA FECHA PLANO La informacion contenida en este plano no puede
27/04/2007 VE5 ser usada ni reprodtécwijo stm autorizacion escrita
el autor
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item |Descripcion CODIGO |QTY
1|{Caneca de recoleccion FACA084 1
2|Manguera 4" flexible x 40 cm |ESCA085 1
3|Manguera 4" flexible x 25 cm |ESCA086 1
4|Manguera 3" flexible x 2 mt  |[ESCA087 1
5|Tapa hemetica caneca FACAO088 7
6[Clamps ESCA089 4
7|acrilico FACA090 1
8|bisagra ESCA091 2
10|Chasis (seccion) FACHO18 1
11|boca succion FACAQ92 1
12|Tornillo 5/16" x 5,5" ESCAQ93 1
13|Tuerca 5/16" ESCAQ094 1

PROYECTO Tesis IDP - ASEU

EQUIPO
M3
UNIVERSIDAD  iga
EAFIT Explosion CANECA y BOCA SUCCION
ESCALA FORMATO
1:1 mm A4
SISTEMA FECHA PLANO

27/04/2007 CAI

REVISION ~ NOMBRE FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3
APROBO: Santiago Acosta

La informacion contenida en este plano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor
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PROYECTO Tesis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
UNIVERSIDAD  peza REVISION NOMBRE FECHA FIRMA
EAFIT Caneca recoleccion FACA 084 DIBUIO: Santiago M
ESCALA FORMATO DISENO: M3
11 mm A4 APROBO: Santiago Acosta
SISTEMA FECHA PLANO La informacion contenida en este plano no puede

27/04/2007 CA2 ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita

del autor
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PROYECTO  Tegis IDP - ASEU
EQUIPO
R10 M3
DETALLE D UNIVERSIDAD  pieza _
ESCALA 1:3 EAFIT Caneca recoleccion FACA 084
ESCALA FORMATO
1:1 mm A4
SISTEMA FECHA PLANO

27/04/2007 CA3

REVISION ~ NOMBRE FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3
APROBO: Sonﬂqgo Acosta

La informacion contenida en este plano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor
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PROYECTO ™ 1esis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
UNIVERSIDAD g4
EAFIT Tapa Caneca FACA 088
ESCALA FORMATO
1:1 mm A4
SISTEMA FECHA PLANO

REVISION NOMBRE FECHA FIRMA
DIBUJO: Santiago M

DISERO: M3

APROBO: Santiago Acosta

La informacion confenida en esfe piano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor
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PROYECTO Tesis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
UNl\/ERSlDAD PIEZA REVISION  NOMBRE FECHA FIRMA
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UNIVERSIDAD
EAFIT

item [Descripcion CODIGO (QTY
1|Carcasa principal FACCO069 1
2|Tapa de carcasa FACCO70 1
3|Visagra de ala 6" ESCCO071 2
4(Chasis FACHO18 1
5|Chasis superior Base FACHO38 1
6|Chasis superior Tope FACHO039 1
7(Tornillo 1/4" x 1/2" ESCCO75 | 12
8|Tuerca 1/4" ESCCO76 | 12
9|Arandela 1/4" ESCCO77 12
10{Tornillo 5/16" x 2 - 1/2" ESCCO78 2
11|(Arandela 5/16" ESCCO079 | 10
12(Tuerca 5/16" ESCCO80 6
13|Tornillo 5/16" x 1 - 3/4" ESCC081 4
PROYECTO  Tesis IDP - ASEU
EQUIPO M3
PIEZA REVISION  NOMBRE FECHA FIRMA
EXPLOSION DE CARCASA DBUIO: Santiago M
ESCALA FORMATO DISENO: M3
[ mm Ad APROBO: Santiago Acosta
SISTEMA FECHA PLANO La informacion contenida en este plano no puede

27/04/2007 CC] ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita

del autor




UNIVERSIDAD

PROYECTO

EQUIPO

Pl

ESCALA
1:1
SISTEMA

Tesis IDP - ASEU

EZA
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La informacion contenida en este plano no puede

27/04/2007

REVISION ~ NOMBRE FECHA FIRMA

ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
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PROYECTO Tesis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
UNW_ERS'DAD PIEZA o REVISION  NOMBRE| FECHA FIRMA
EAFIT Carcasa Principal FACC 069 DIBUIO: Santiago M
ESCALA FORMATO DISENO: M3
1:1 mm A4 X :
APROBO: Santiaga Acosta
SISTEMA FECHA PLANO La informacion contenida en este plano no puede
27/04/2007 CC3 ser usada ni reprodtéci?jo stin autorizacion escrita
el ayror
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PROYECTO  Tesis IDP - ASEU
EQUIPO
M3
UNl\/ERSl AD PIEZA X . REVISION  NOMBRE FECHA FIRMA
EAFI arcasa Principal FACC 069 DIBUIO: Santiago M
SCALA FORMATO DISENO: M3
1:1 mm A4 : :
APROBO: Santiago Acosta
ISTEMA FECHA PLANO La informacion contenida en este plano no puede
27/04/2007 CC4 ser usada ni reprodtécewijgustlgrcuTorlzoaon escrita
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UNIVERSIDAD gia
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ESCFALA FORMATO
1:1 mm A4
SISTEMA FECHA PLANO
27/04/2007  CCS

REVISION ~ NOMBRE FECHA FIRMA

DIBUJO: Santiago M
DISENO: M3
APROBO: Santiago Acosta

La informacion contenida en este plano no puede
ser usada ni reproducida sin autorizacion escrita
del autor

\



	A TABLAS DE PRODUCTOS
	A TABLAS DE PRODUCTOS
	3.pdf
	2.pdf
	Binder3.pdf
	FORMATO3.pdf
	1 HAKO FLIPPER.pdf
	2 NILFISK SW655.pdf
	3 EUREKA PICOBELLO.pdf
	4 KÄRCHER KM70-20.pdf
	5 TENNANT 110.pdf

	w.pdf
	1 HAKO HAMSTER600.pdf
	2 RCM BRAVA H.pdf
	3 KÄRCHER KM 70-30.pdf
	4 KÄRCHER KSM 80-50.pdf
	5 IPC GENIUS 464.pdf


	p.pdf
	2 NILFISK SW 700P.pdf
	3 KÄRCHER KSM 750.pdf
	4 MADVAC PS300.pdf
	5 TENNANT S8.pdf
	6 TENNANT 3640.pdf
	7 TOMCAT 3300.pdf


	R.pdf
	1 HAKO CITYMASTER 90.pdf
	2 NILFISK SR 1000SP.pdf
	3 KÄRCHER KMR 1000 T.pdf
	4 TENNANT LITTER HAWK.pdf
	5 TENNANT 6200.pdf
	6 HAKO JONAS 900.pdf


	Binder3
	PROMEDIOS
	1
	2
	3
	4

	PROMEDIOS TOTALES


	B ANALISIS DEL ENTORNO A TRAVES DE LOS ELEMENTOS DEL PDS
	C PRODUCT DESIGN SPECIFICATIONS
	D MOOD BOARDS
	E PLANIMETRIA ASEU
	1
	1 ensamble 2007
	SS1
	Vista de dibujo3

	SS2
	Vista de dibujo4
	Vista de dibujo5
	Vista de dibujo6
	Vista de dibujo9

	SS3
	Vista de dibujo7
	Vista de detalle B (1 : 7)


	2
	2 ensamble cuerpo
	TR1
	Vista de dibujo1
	Vista de dibujo14

	TR1 b
	Vista de dibujo32
	Vista de detalle C (1 : 4)
	Vista de detalle D (1 : 4)

	TR2
	Vista de dibujo3

	TR3
	Vista de dibujo4
	Vista de dibujo5

	TR4
	Vista de dibujo8
	Vista de detalle B (1 : 5)

	TR5
	Vista de dibujo13
	Vista de dibujo15

	TR6
	Vista de dibujo17
	Vista de dibujo18
	Vista de dibujo19
	Vista de dibujo21
	Vista de dibujo25
	Vista de dibujo26

	TR7
	Vista de dibujo28
	Vista de dibujo29
	Vista de dibujo30
	Vista de dibujo31

	TR8
	Vista de dibujo36
	Vista de dibujo39

	TR9
	Vista de dibujo41
	Vista de dibujo42
	Vista de dibujo46
	Vista de dibujo47


	3
	3 ensamble MOTOR
	MO1
	Vista de dibujo2


	4
	4 ensamble REDUCTOR
	RE1
	Vista de dibujo2

	RE2
	Vista de dibujo3
	Vista de dibujo4
	Vista de dibujo5

	RE3
	Vista de dibujo6
	Vista de dibujo7
	Vista de dibujo8

	RE4
	Vista de dibujo9
	Vista de dibujo10
	Vista de dibujo11
	Vista de dibujo12
	Vista de dibujo13
	Vista de dibujo14
	Vista de dibujo15
	Vista de dibujo16

	RE5
	Vista de dibujo17
	Vista de dibujo18


	5
	5 ensamble VENTILADOR
	VE1
	Vista de dibujo1

	VE2
	Vista de dibujo2

	VE3
	Vista de dibujo3
	Vista de dibujo4
	Vista de dibujo6
	Vista de dibujo7

	VE4
	Vista de dibujo8
	Vista de dibujo9
	Vista de dibujo11
	Vista de dibujo12
	Vista de dibujo13
	Vista de dibujo14
	Vista de dibujo15
	Vista de dibujo16

	VE5
	Vista de dibujo17
	Vista de dibujo18
	Vista de dibujo19


	6
	6 ensamble CANECA
	CA1
	Vista de dibujo1

	CA2
	Vista de dibujo2
	Vista de dibujo4
	Vista de sección A-A
	Vista de detalle B (1 : 5)

	CA3
	Vista de dibujo8
	Vista de sección C-C
	Vista de detalle D (1 : 3)
	Vista de dibujo12
	Vista de dibujo13

	CA4
	Vista de dibujo14
	Vista de dibujo15
	Vista de dibujo17
	Vista de dibujo18
	Vista de dibujo19

	CA5
	Vista de dibujo21
	Vista de dibujo22
	Vista de sección F-F
	Vista de dibujo24


	7
	7 ensamble CARCASA
	CC1
	Vista de dibujo1

	CC2
	Vista de dibujo2
	Vista de dibujo3
	Vista de dibujo4
	Vista de dibujo6

	CC3
	Vista de dibujo7

	CC4
	Vista de dibujo8

	CC5
	Vista de dibujo9
	Vista de detalle A (1 : 10)




